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RESUMO

O Veiculo Submarino Auténomo (VSA) Isurus constitui uma tecnologia de vanguarda ao nivel da
monitorizagao ambiental. A possibilidade de recolha de dados com elevada resolugéo e grande rapidez
constitui uma das muitas vantagens que apresenta em relacdo aos métodos de medicdo in-situ
tradicionais. A monitorizagdo ambiental de efluentes provenientes de emissarios submarinos constitui
uma das aplicagdes em que pode trazer mais valias, quer ao nivel do controlo do meio ambiente, quer
ao nivel da avaliagao do desempenho do préprio emissario. Nesta publicagéo descreve-se uma missao
de monitorizagdo ambiental a um Emissario Submarino utilizando o VSA Isurus focando-se em especial
os resultados obtidos e a estratégia de recolha de dados utilizada, que se baseia na utilizagdo de um
modelo de previsdo da dispers&o.
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